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2015.= .02 1/125 全体組立図

端畑hi ◎◎震蹴総監鼾回 鰈
0 恰 140NH 夕-トクレ-ン

B。S.Kikuchi
0 3 6 0 0 0 8 l 1

ジ ブ 長 さ R 23m Jib R 27 m Jib R 31m J ib R 35m J ib

最大半径時
定格荷重 6.4t 5.ot 4.ot 3.ot

作業半径 23.o m 27.0In 3 1 0 m 35.o m

最大定格時
定格荷重 10.ot 10.ot 10.ot 8.ot

作業半径 17.o m ~ 4.o m 16.o m ~ 3.o m 15.o m ~ 3.o m 15.o m ~ 3.o m

速

度

巻 上 50H z/60H Z 0.8t ~ 10 .ot
1.47 ~ o.37m /Sec

(88‐0 ~ 22‐o m / m m )

起 伏 50H z/60H z 9o sec

旋 回 50H z/60 H Z 0.044 rad/Sec (0.42 rpm )

昇 降
50 H Z 0.54 m / m m

60 H z 0.65 m / m m

動
機

巻 上 45.okW 4P 40%ED インバーター制御

起 伏 17.25kW 4P 40%ED インバーター制御

旋 回 7.5kW 4P 75%ED インバーター制御

昇 降 5.5kW 4 P C ont

場 程 最大半径時 l 150 m

タワー自立高さ 地上自立 最大 36m (タワーステー使用時)

操作方式 運転室内操作
クライミング方式 油圧クライミング方式

電 源 400/440V 50/60H Z

安全装置 巻週防止装置、 起伏制限装置、 過負荷防止装置
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2015.= .02 I/125 全体組立図

截鵠i熾hi ◎◎費蝸総監軒回 鯛
0 恰 140NH 夕-トクレ-ン

檄S.Kikuchi 0 3 6 0 0 0 8 11

ジ ブ 長 さ R 23 m Jib R 27m J ib R 3 1m Jib R 35m J ib

最大半径時
定格荷重 6.4t 5.ot 4.ot 3.ot

作業半径 23.o m 27.o m 3 1.o m 35。o m

最大定格時
定格荷重 10.ot 10.ot 10.ot 8.ot

作業半径 17.o m ~ 4.o m 16.o m ~ 3.o m 15.o m ~ 3.o m 15.o m ~ 3.o m

速

度

巻 上 50 H z/60H Z
1 4 7 ~ 0.37m /sec

o.8t ~ 10.ot (88.o ~ 22.o m /m m )

起 伏 50H z/60H z 9o sec

旋 回 50H z/60H z 0.044 rad/Sec (0,42 rpm )

昇 降
50H Z 0 .54 m / m m

60H Z 0.65 m / m m

動
機

巻 上 4 5.okW 4P 40%ED インバーター制御

起 伏 17.25kW 4P 40%ED インバーター制御

旋 回 7.5kW 4P 75%E D インバ--ター制御

昇 降 5.5kW 4P C ont

. 場 程 最大半径時 l 150 m

タワー自立高さ 地上自立 最大 36m (タワーステー使用時)

操作方式 運転室内操作
クライミング方式 油圧クライミング方式

電 源 400/440V 50/60H Z

安全装置 巻過防止装置、 起伏制限装置、 過負荷防止装置


