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クライミング時過負荷防止装置

●必要地耐圧

長期：　８９ｋＮ／㎡以上

短期：１１８ｋＮ／㎡以上
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●壁つなぎブラケット詳細図

●壁つなぎ

●基礎作用力（最大自立時）

●主要寸法図

種　　　　　　類 クライミングクレーン

クライミングクレ－ン ＭＡＸ－１０１０
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50Hz/60Hz速 度

m/min50Hz/60Hz速 度

※１　最大作業半径時揚程

設備容量 ＫＶＡ １５

●壁つなぎ上自立高さ

躯体
Ａ：標準ポスト
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